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智能导诊机器人参数
1.机器人产品技术要求及主要规格参数
1.1. 尺寸：高度不小于1250mm。
1.2. 重量：40kg以上。
1.3. 最大运动速度：不小于0.9m/s。
1.4. 系统：Windows系统。
1.5. 内存：不小于4G。
1.6. 硬盘:不小于64G。
1.7. 系统存储：不小于32G。
1.8. 连续运行时间：不小于8h。
1.9. 充电时间：全充电时间在6h以内。
1.10. 感应器：须拥有红外线感应器、保险杠感应器、超音波感应器、雷射测距仪。
1.11. 显示屏：一个头部、一个胸前平板支持语音交互、触屏交互、移动端交互。
1.12. 网络：支持Wifi,IEEE a/b/g/n (2.4/5GHz)。
1.13. 蓝牙：支持蓝牙
1.14. 可扩充外界选配装置有:条码取读器、NFC近场无线通讯感应读卡机、热感印表机、MSR磁条读卡机、SCR晶片读卡机、USB连接线。
1.15. 外接设备连接可应用在证件扫描、感应支付、取号码机、刷卡支付等功能。
1.16.  具备以太网，无线网络等常用网络。
1.17. 机器人系统可免费升级，软件自费。
1.18. 具备多种基础表情。
1.19. 系统语言(胸前平板)：支持中文。
2. 迎宾接待服务功能
2.1. 机器人可以打招呼，说欢迎语。
3. 科室介绍功能
3.1. 机器人可以对各科室进行讲解。
3.2. 讲解内容使用者可以自己添加，修改和删除。

4. 科室导航功能

4.1. 机器人自主实现避障。
4.2. 可预设运动地图，可人为设定运动目标点或途经点。
4.3. 可将用户带领到指定目标点。
4.4. 可针对可到达场所的导航引领配置以及不可到达场所的页面指引设置。
5. 智能语音交互功能
5.1. 具备语音交互系统，支持小娜、科大讯飞等语音引擎，能识别普通话。
5.2. 支持云端语音库，回答内容适宜。
5.3. 业务场景的数据库可通过平台添加。
